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Titel: Trennwandelement und Verfahren zum Betrieb ei- 
nes Trennwandelementes 

Beschreibung 

Die Erfindung betrifft ein motorisch angetriebenes Element einer Trenn- 
wand, insbesondere einer Horizontalschiebewand, mit wenigstens einem 
motorisch angetriebenen Abschlussprofil, und ein Verfahren zum Sichern 
und/oder Abdichten eines motorisch angetriebenen Elementes einer 
Trennwand, insbesondere einer Horizontalschiebewand, mit wenigstens 
einem motorisch angetriebenen Abschlussprofil in einer Endposition. 

Mobile Trennwande mit Abschlussprofil sind hinlanglich bekannt und z. B. 
in der DE 199 07 232 A1 und der DE 199 07 242 A1 beschrieben. Hierbei 
sind in an einer Laufschiene aufgehangten Wandelementen einer Trenn- 
wand Abschlusselemente vorgesehen, die zwischen Boden und Decke 
verspannbar sind. Ein Verpressen der Abschlussprofile gegen Boden und 
Decke erfolgt hier beim Verriegeln der mobilen Trennwand in einer me- 
chanischen Weise. Durch eine horizontal Verschiebung der Wandele- 
mente werden in diesen angeordnete Huborgane verschwenkt, wodurch 
die mit Dichtstreifen versehenen Abschlussprofile in ihre Position gedrOckt 
werden. 



Weiter sind auch in der Figur 5 gezeigte Trennwandelemente 1 bekannt, 
die neben einem nicht gezeigten Antriebsmotor zum Verfahren der Ele- 
mente einen zweiten Motor M2 aufweisen, welcher uber eine Spindel 2 
eine Schere 3 auf- und zufahren kann, so dass obere und untere Ab- 
schlussprofile 5 uber Hubstangen 4 gegen Boden und Decke verpresst 
und wieder gelost werden konnen, d. h. in eine ausgefahrene und eine 
eingefahrene Endlage gebracht werden konnen. Das Vorsehen des zwei- 
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ten Motors M2 bedeutet hier eine Erhohung der Stromzufuhrungsschienen 
und/oder Steuerkanale, uber die das Trennwandelement 1 angesteuert 
und mit Energie versorgt wird, sowie eine Verdoppelung des Aufwandes in 
der Ansteuerungselektronik, da nunmehr die doppelte Anzahl von Motoren 
zu steuern sind. 

Es ist daher Aufgabe der vorliegenden Erfindung, ein motorisch angetrie- 
benes Element einer Trennwand mit wenigstens einem motorisch ange- 
triebenen Abschlussprofil sowie ein Verfahren zum Sichern und/oder Ab- 
dichten eines motorisch angetriebenen Elementes einer Trennwand mit 
wenigstens einem motorisch angetriebenen Abschlussprofil in einer End- 
position zu schaffen, wobei fQr das motorisch angetriebene Abschlusspro- 
fil ein moglichst geringer oder kein zusatzlicher Steueraufwand erfolgt, 
insbesondere hjnsichtlich Stromzufuhrungsschienen und Steuerleitungen 
sowie eines Steuergerates fur die mobile Trennwand. 

FQr ein motorisch angetriebenes Element einer Trennwand mit wenigstens 
einem motorisch angetriebenen Abschlussprofil wird diese Aufgabe durch 
die im Patentanspruch 1 angegebenen Merkmale gelost. Vorteilhafte Aus- 
gestaltungen des Gegenstandes des Patentanspruches 1 ergeben sich 
aus den Unteranspruchen. Fur ein Verfahren zum Sichern und/oder Ab- 
dichten eines motorisch angetriebenen Elementes einer Trennwand mit 
wenigstens einem motorisch angetriebenen Abschlussprofil in einer End- 
position wird diese Aufgabe durch die im Patentanspruch 9 angegebenen 
Merkmale gelost. Vorteilhafte Ausgestaltungen des Gegenstandes des 
Patentanspruches 9 ergeben sich aus den Unteranspruchen 1 0 und 1 1 . 

Mit der im Patentanspruch 1 angegebenen in einem Element angeordne- 
ten Umschaltvorrichtung wird erreicht, dass die zum Ansteuern des zum 
Verfahren des Elementes vorgesehenen Motors erfolgende Steuerung 
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nicht umgebaut Oder abgeandert werden muss und der zweite Motor zum 
Antrieb des wenigstens einen Abschlussprofiles keine eigene Steuerung 
braucht, sondern von der zum Verfahren des Elementes vorgesehenen 
Steuerung automatisch mit angesteuert wird. 

Die Umschaltvorrichtung weist vorzugsweise einen ersten Sensor zur 
Feststellung der Endposition (geschlossene Wand) des Elementes auf. 
Dieser Sensor kann mechanisch oder elektronisch ausgestaltet sein und 
sichert, dass die Umschaltvorrichtung die zugefuhrte Energie nach Errei- 
chen der Endposition richtig umschalten kann. 

Alternativ oder zusatzlich weist die Umschaltvorrichtung, vorzugsweise 
einen zweiten Sensor, zur Feststellung einer Endlage des wenigstens ei- 
nen eingefahrenen Abschlussprofiles auf. Auch dieser Sensor kann me- 
chanisch oder elektronisch aufgebaut sein. 

Das Element weist weiter vorzugsweise einen ersten Motor zum Antrieb 
des Elementes und einen zweiten Motor zum Antrieb des wenigstens ei- 
nen Abschlussprofiles auf, wobei die Umschaltvorrichtung die zum Verfah- 
ren des Elementes an das Element angelegte Spannung in der Endposi- 
tion des Elementes so zwischen dem ersten Motor und dem zweiten Motor 
umschaltet, dass der zweite Motor das wenigstens eine Abschlussprofil 
nach Erreichen der Endposition des Elementes ausfahrt und vor Verlas- 
sen der Endposition des Elementes einfahrt. 

Nach einer bevorzugten Ausgestaltung der Erfindung ist die Umschaltvor- 
richtung vorzugsweise zwischen einen ersten Spannungszufuhrungsan- 
schluss des Elementes und einen jeweiligen ersten Anschluss des ersten 
Motors und des zweiten Motors geschaltet, wobei ein jeweiliger zweiter 
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Anschluss des ersten Motors und des zweiten Motors an einen zweiten 
Spannungszufuhrungsanschluss des Elementes angeschlossen sind. 

Weiter vorzugsweise weist die uber den ersten Spannungszufuhrungsan- 
schluss und den zweiten Spannungszufuhrungsanschluss an das Element 
angelegte Spannung zum Verfahren des Elementes in die Endposition 
eine erste Polaritatsrichtung auf und zum Verfahren des Elementes aus 
der Endposition eine zweite zu der ersten Polaritatsrichtung umgekehrte 
Polaritatsrichtung auf. 

Durch diese Art und weiter vorzugsweise Ausgestaltung des erfindungs- 
gemaBen Elementes kann sowohl die zum Verfahren des Elementes vor- 
gesehene Steuerung inklusive der Spannungszufuhrungsschienen, ohne 
Anderungen auch zur automatischen (Mit-)Steuerung des zum Antrieb des 
wenigstens einen Abschlussprofiles vorgesehenen zweiten Motors, her- 
angezogen werden, als auch eine - mit wenigen Bauteilen - aufgebaute 
Umschaltvorrichtung erreicht werden, da eine definierte immer gleiche 
Umschaltung nach dem Erreichen der Endposition und vor dem Verlassen 
der Endposition erfolgen kann. 

Vorzugsweise weist der erste Sensor einen Umschalter auf, dessen 
schaltbarer Anschluss an den ersten Spannungszufuhrungsanschluss an- 
geschlossen 1st, dessen erster fester Anschluss an den ersten Anschluss 
des ersten Motors angeschlossen 1st, und dessen zweiter fester Anschluss 
uber eine erste Diode an den ersten Anschluss des zweiten Motors ange- 
schlossen ist, wobei der Umschalter den schaltbaren Anschluss in der 
Endposition mit dem zweiten festen Anschluss verbindet und in einer 
Parkposition mit dem ersten festen Anschluss verbindet. 
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Der zweite Sensor weist vorzugsweise einen Doppelschalter auf, dessen 
erste Schaltstrecke parallel zur ersten Diode geschaltet ist und die erste 
Diode uberbruckt, wenn das Anschlussprofil in einer eingefahrenen End- 
lage ist, und dessen zweite Schaltstrecke in Serienschaltung mit einer 
zweiten Diode parallel zu dem Umschalter geschaltet ist und den Um- 
schalter uberbruckt, werin das Anschlussprofil nicht in einer eingefahrenen 
Endlage ist. 

Auf diese Weise wird eine besonders geniale Umschaltvorrichtung aufge- 
baut, die nicht uber einen Mikroprozessor oder uber eine komplizierte Lo- 
gik gesteuert werden muss, sondern mitzwei vorzugsweise mechanischen 
Schaltern sowie zwei Dioden auskommt. Diese erfindungsgemaGe Um- 
schaltvorrichtung ist for alle gangigen Ansteuervorrichtungen fur den zum 
Antrieb des Elementes vorgesehenen ersten Motors geeignet, insbeson- 
dere auch solche, bei denen die Energiezufuhr an das Element abhangig 
vom Stromverbrauch des Elementes abgeschaltet wird. Eingeschlossen 
ist auch der Fall, bei dem das Element nicht direkt an die 
Strom/Spannungszufuhrungsschienen angeschlossen ist, sondern uber 
eine Steuervorrichtung, welche auch in dem Element der Trennwand an- 
geordnet sein kann. Die zuvor und nachfolgend angegebene Zufuhr von 
Energie an das Element bzw. an das Element angelegte Spannung be- 
zeichnet die an den zum Antrieb des Elementes, d. h. zum Verfahren des 
Elementes, vorgesehenen ersten Motors angelegte Spannung. 

Bei dem erfindungsgemalien Verfahren wird vorzugsweise die Endposi- 
tion des Elementes festgestellt und darauf folgend die an dem Element 
anliegende Spannung von einem ersten Motor zum Verfahren des Ele- 
mentes auf einen zweiten Motor zum Ausfahren des Abschlussprofiles 
umgeschaltet. 
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Alternativ oder zusatzlich vorzugsweise wird die eingefahrene Endlage 
des wenigstens einen Abschlussprofiles festgestellt und darauf folgend die 
an dem Element anliegende Spannung von einem zweiten Motor zum 
Einfahren des Abschlussprofiles auf einen ersten Motor zum Verfahren 
des Elementes umgeschaltet. Es sei angemerkt, dass das Abschlussprofil 
oben und unten an jedem Element vorhanden ist und entsprechende 
Dichteinrichtungen beinhaltet. 

Weitere Einzelheiten, Merkmale und Vorteile der Erfindung ergeben sich 
aus nachfolgender Beschreibung von bevorzugten Ausfuhrungsbeispielen 
anhand der Zeichnungen. 
Es zeigen: 

Figur1: Ein Flussdiagramm des Verfahrensablaufes des 

Schlie&ens eines Elementes einer Trennwand, d. h. 
der Fahrt des Elementes der Trennwand in die End- 
position, nach einer bevorzugten ersten Ausfuh- 
rungsform der Erfindung; 

Flgur2: ein Flussdiagramm des Verfahrensablaufes des Off- 

nens eines Elementes einer Trennwand, d. h. des 
Fahrens des Elementes der Trennwand in die Parkpo- 
sition, gemaB der ersten bevorzugten Ausfuhrungs- 
form nach der Erfindung; 



Figuren 3a - 3d: 



vier verschiedene Zustande der Umschaltvorrichtung 
in der ersten bevorzugten AusfGhrungsform nach der 
Erfindung; 
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Fi 9 ur4: ein Flussdiagramm des Verfahrensablaufes, welches 

das Offnen und SchlieSen eines Elementes einer 
Trennwand gemaS einer zweiten bevorzugten Ausfuh- 
rungsform der Erfindung darstellt; und 

F '9 ur 5: Trennwandelemente nach dem Stand der Technik. 

In der Figur 1 ist der Verfahrensablauf des SchlieGens eines Elementes 
einer Trennwand gemSB einer ersten bevorzugten Ausfuhrungsform der 
Erfindung dargestellt. Nachdem in einem ersten Schritt S1 das Element 1 
gestartet wurde, wobei ein Antriebsmotor des Elementes 1, welcher das 
Element 1 z. B. aus seiner Parkposition in seine Endposition fahrt, mit 
Energie versorgt wird, wird in einem zweiten Schritt S2 gepruft, ob sich 
das Element 1 schon in der Endposition befindet. Ist dies nicht der Fall, so 
wird in einer "Oberwachungsschleife , ' der zweite Schritt S2 weiter ausge- 
fuhrt. Befindet sich das Element 1 in der Endposition, so erfolgt in einem 
dritten Schritt S3 eine Umschaltung der Versorgungsspannung des An- 
triebsmotors des Elementes 1 auf einen Verpressmotor, der das wenig- 
stens eine, vorzugsweise mit Dichtstreifen versehene Abschlussprofil 5 
des Elementes 1 ausfahrt, d. h. z. B. gegen Decke und Boden. In einem 
vierten Schritt S4 wird uberpriift, ob das wenigstens eine Abschlussprofil 5 
seine Endlage erreicht hat. Ist dies nicht der Fall, so wird in einer "Obwa- 
chungsschleife" der vierte Schritt S4 wieder ausgefuhrt. Ist das wenigstens 
eine Abschlussprofil 5 in der Endlage, so endet das SchlieGen des Ele- 
mentes 1 in einem funften Schritt S5. 

Erfolgt die Clberwachung der Endposition des Elementes 1 normalerweise, 
d. h. ohne das erfindungsgema&e zusatzliche Verpressen der Abschluss- 
profile, z. B. uber eine Oberwachung des Stromverbrauches des An- 
triebsmotors des Elementes 1, so braucht fur das erfindungsgemalJe 
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SchlieRen des Elementes 1, d. h. mit dem Verpressen des wenigstens 
einen Abschlussprofiles 5, nur eine geeignete Umschaltung der Versor- 
gungsspannung von dem Antriebsmotor auf den Verpressmotor, z. B. 
mittels eines mechanischen Endpositionsdetektors, zu erfolgen, wonach 
die "normale" Steuerung nunmehr im Schritt S4 den Verpressmotor uber- 
wacht und bei durch ein Blockieren des Motors hervorgerufenem, anstei- 
gendem Stromverbrauch abschaltet, da dann die Endlage des wenigstens 
einen Abschlussprofiles 5 erreicht ist. Dies setzt voraus, dass entweder 
der Antriebsmotor des Elementes 1 und der Verpressmotor beim Blockie- 
ren in etwa gleich viel Strom verbrauchen oder die Steuerungsvorrichtung 
an den Strombedarf des Verpressmotors angepasst ist. Die Umschaltung 
kann naturlich auch anders als mittels eines mechanischen Endlagen- 
schalters fur das Element 1 erreicht werden. 

Fur die vorbeschriebene Vorgehensweise wird nur eine Stromversorgung 
mit einem Steuerungs- bzw. Leistungsteil notwendig. Der Antriebsmotor 
und der Verpressmotor werden somit tiber die gleichen Stromabnehmer 
gespeist. 



Die Figur 2 zeigt den Verfahrensablauf des Offnens eines Elementes 1 
einer Trennwand nach der ersten bevorzugten Ausfuhrungsform. Nach- 
dem in einem sechsten Schritt S6 das Offnen des Elementes 1 durch Zu- 
fuhr von Versorgungsspannung, die zuvor umgepolt worden ist, an das 
Element 1, die an den Verpressmotor angelegt wird, gestartet wird, wird in 
einem siebten Schritt S7 uberpruft, ob sich das wenigstens eine Ab- 
schlussprofil 5 in einer eingefahrenen Endlage befindet. Ist dies nicht der 
Fall, so wird in einer "Oberwachungsschleife" der siebte Schritt S7 wieder- 
holt. Ist dies der Fall, so wird in einem achten Schritt S8 der Verpressmo- 
tor abgeschaltet und die Versorgungsspannung in einem neunten Schritt 
S9 auf den Antriebsmotor des Elementes 1 umgeschaltet. Der achte 
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Schritt S8 und der neunte Schritt S9 konnen auch zusammengefasst er- 
folgen. In einem zehnten Schritt S10 wird uberpruft, ob das Element 1 der 
Trennwand noch fahrt Oder sich schon in einer Parkposition befindet. 
Fahrt das Element 1 noch. so wird in einer "Oberwachungsschleife" der 
zehnte Schritt S10 wiederholt. Fahrt das Element 1 nicht mehr. d. h. das 
Element 1 ist in einer Parkposition, z. B. an einen Anschlag gefahren, so 
wird in einem elften Schritt S11 der Antriebsmotor des Elementes 1 abge- 
schaltet, bevor das Offnen des Trennwandelementes in einem zwolften 
Schritt S12 beendet wird. 



Die Figuren 3a - 3d zeigen eine erfindungsgema&e Umschaltvorrichtung, 
die nach einer ersten bevorzugten Ausfuhrungsform der Erfindung arbei- 
tet, d. h. die gemaB der in den Figuren 1 und 2 gezeigten Flussdiagram- 
me. Die erfindungsgemaSe Umschaltvorrichtung ist zwischen einen ersten 
Spannungszufuhrungsanschluss 6 des Elementes 1 und einen jeweiligen 
ersten Anschluss des ersten Motors M1 und des zweiten Motors M2 ge- 
schaltet. Die jeweiligen zweiten Anschlusse des ersten Motors M1 und des 
zweiten Motors M2 sind zusammengeschaltet und an einen zweiten 
. Spannungszufuhrungsanschluss 7 des Elementes 1 angeschlossen. Wie 
zuvor erwahnt, kann es sich bei den Spannungszufuhrungsanschlussen 
des Elementes 1 auch urn interne Spannungsanschlusse des Elementes 1 
handeln, z. B. wenn in dem Element 1 ein Steuergerat angeordnet ist. In 
diesem Fall handelt es sich urn die Anschlusse, die die Versorgungsspan- 
nung des ersten Motors M1 liefern, d. h. des Antriebsmotors des Elemen- 
tes 1. Die Umschaltvorrichtung ist so aufgebaut, dass ein schaltbarer An- 
schluss 8 eines Umschalters ES2 an den ersten Spannungszufuhrungs- 
anschluss 6 angeschlossen ist, dessen erster feststehender Anschluss an 
den ersten Anschluss des Antriebsmotors M1 angeschaltet ist, und des- 
sen zweiter fester Anschluss 10 uber eine Diode D1 an den ersten An- 
schluss des zweiten Motors M2, d. h. des Verpressmotors, angeschlossen 
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ist. Hierbei ist die Anode der Diode D1 an den zweiten festen Anschluss 
10 des Umschalters ES2 angeschlossen und die Kathode der Diode D1 
an den ersten Anschluss des Verpressmotors M2 angeschlossen. Weiter 
weist die Umschaltvorrichtung einen Doppelschalter ES1 auf, dessen er- 
ste Schaltstrecke 11 parallel zur Diode D1 geschaltet ist und dessen 
zweite Schaltstrecke 12 in Serienschaltung mit einer Diode D2 parallel zu 
dem schaltbaren Anschluss 8 und dem ersten festen Anschluss 9 des 
Umschalters ES2 geschaltet ist. Hierbei ist die Anode der Diode D2 iiber 
die zweite Schaltstrecke des Doppelschalters ES1 mit dem ersten festen 
Anschluss 9 des Umschalters ES2 verbunden und die Kathode der Diode 
D2 mit dem schaltbaren Anschluss 8 des Umschalters ES2 verbunden. 
Alternativ kann die Diode D2 naturlich in gleicher Polung auch zwischen 
die zweite Schaltstrecke 12 des Doppelschalters ES1 und den ersten fe- 
sten Anschluss 9 des Umschalters ES2 geschaltet werden. 

Die Figur 3a zeigt einen Zustand des Umschalters ES2 und des Doppel- 
schalters ES1, in dem s.ch das Element 1 in einer Parkposition befindet, 
d. h. in einem Zustand, wie er vor dem in der Figur 1 gezeigten ersten 
Schritt S1 besteht. In diesem Zustand ist der schaltbare Anschluss 8 des 
Umschalters ES2 mit dem ersten festen Anschluss 9 des Umschalters 
ES2 verbunden, die erste Schaltstrecke 11 des Doppelschalters ES2 often 
und die zweite Schaltstrecke 12 des Doppelschalters ES1 geschlossen. 
Wird das Element 1 gestartet, d. h. der in der Figur 1 gezeigte erste Schritt 
S1 ausgefuhrt, so wird eine Spannung an die Spannungszufuhrungsan- 
schliisse angelegt, wobei der erste Spannungszufuhrungsanschluss 6 die 
positive Spannung erhalt und der zweite Spannungszufuhrungsanschluss 
7 auf Masse liegt. Bei diesen Potentialverhaltnissen sperrt die Diode D2 
und der Antriebsmotor S1 ist uber den Umschalter ES2 zwischen die am 
zweiten Spannungszufuhrungsanschluss 7 anliegende Masse und das am 
ersten Spannungszufuhrungsanschluss 6 anliegende positive Potential 
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geschaltet, wodurch dieser in einer ersten Richtung dreht, die das Element 
1 in eine SchlieSposition der Trennwand fahrt. 

1st die Endlage erreicht, so wird der Umschalter ES2 so umgeschaltet, 
dass der schaltbare Anschluss 8 mit dem zweiten festen Anschluss 10 
verbunden ist, wie es in Figur 3b gezeigt ist. Die Potentialverteilung an 
den Spannungszufuhrungsanschlussen bleibt gleich. Hierdurch liegt der 
Antriebsmotor M1 nicht mehr am positiven Potential, d. h. er ist abge- 
schaltet, und der Verpressmotor M2 liegt uber die in Durchlassrichtung 
gepolte Diode D1 zwischen dem positiven Potential und Masse. Dadurch 
dreht der Verpressmotor M2 in eine erste Richtung, so dass das wenig- 
stens eine Abschlussprofil 5 ausgefahren und somit das Element 1, z. B. 
gegen Boden und Decke, verpresst wird. Sobald sich das wenigstens eine 
Abschlussprofil 5 nicht mehr in seiner eingefahrenen Endlage befindet, 
d. h. kurz nach dem Anfahren des Verpressmotors M2, werden die beiden 
Schaltstrecken des Doppelschalters ES1 umgeschaltet, d. h. die erste 
Schaltstrecke 11 wird geschlossen und die zweite Schaltstrecke 12 wird 
geoffnet. Sobald das wenigstens eine Abschlussprofil 5 ausgefahren ist, 
d. h. das Element der Trennwand verpresst ist, werden die Spannungs- 
zufuhrungsanschlusse nicht mehr mit Spannung versorgt, wodurch auch 
der Verpressmotor M2 abgeschaltet wird. Diese Unterbrechung der Ver- 
sorgungsspannung erfolgt uber eine nicht gezeigte Steuerung, welche 
herkommlicher Weise als direkte Steuerung fur den Antriebsmotor M1 
verwendet wird, bei der der Antriebsmotor M1 direkt zwischen den ersten 
Spannungszufuhrungsanschluss 6 und den zweiten Spannungszufuh- 
rungsanschluss 7 des Elementes 1 geschaltet ware. Jetzt ist der in der 
Figur 1 gezeigte funfte Schritt S5 erreicht. 

Die Figur 3c zeigt den zuvor beschriebenen Zustand des Umschalters 
ES2 und des Doppelschalters ES1 in dem in der Figur 1 gezeigten funften 
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Schritt S5 bzw. in dem in der Figur 2 gezeigten sechsten Schritt S6, d. h. 
in einem Zustand, in dem das Element 1 der Trennwand sich in der End- 
position befindet und das wenigstens eine Abschlussprofil 5 verpresst ist. 
Soli das Element 1 geoffnet werden, d. h. der in der Figur 2 gezeigte 
sechste Schritt S6 ausgefuhrt werden, so wird an den ersten Spannungs- 
zufiihrungsanschluss Masse und an den zweiten Spannungszufuhrungs- 
anschluss 7 ein positives Potential angelegt. Dadurch liegt der Verpress- 
motor 2 zwischen dem positiven Potential und Masse, wobei die Verbin- 
dung mit Masse iiber den Umschalter ES2 und die erste Schaltstrecke 1 1 
des Doppelschalters ES1 erfolgt. Da zu dem in der Figur 3b gezeigten Zu- 
stand eine Umpolung des Verpressmotors M2 stattgefunden hat, dreht der 
Verpressmotor M2 jetzt in einer zweiten Richtung, die entgegengesetzt zu 
der ersten Richtung ist, wodurch das wenigstens eine Abschlussprofil 5 
eingefahren wird. Sobald sich das wenigstens eine eingefahrene Ab- 
schlussprofil 5 in einer Endlage befindet, werden die Schaltstrecken des 
Doppelschalters ES1 umgeschaltet, d. h. die erste Schaltstrecke 11 wird 
geoffnet und die zweite Schaltstrecke 12 wird geschlossen, wie es in der 
Figur 3d gezeigt ist. Dadurch wird der Verpressmotor M2 abgeschaltet, da 
die parallel zu der ersten Schaltstrecke 11 des Doppelschalters ES1 lie- 
gende Diode D1 bei dieser Potentialverteilung sperrt. Weiter wird dadurch 
der Antriebsmotor M1 angeschaltet, da die Diode D2 bei dieser Potential- 
verteilung in Durchlassrichtung liegt. Der Antriebsmotor M1 ist hinsichtlich 
des in der Figur 3a gezeigten Zustandes umgepolt, wodurch er in einer zu 
der ersten Drehrichtung entgegengesetzten zweiten Drehrichtung lauft 
und somit das Element 1 der Trennwand aus der Endposition in eine 
Parkposition fahrt, bei deren Erreichen der Umschalter ES2 umgeschaltet 
und danach, z. B. aufgrund der erhohten Stromaufnahme des Antriebs- 
motors M2, die an den Spannungszufiihrungsanschlussen anliegende 
Versorgungsspannung abgeschaltet wird. Jetzt ist der in der Figur 2 ge- 
zeigte zwolfte Schritt S12 erreicht und der Umschalter sowie der Doppel- 
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schalter der Umschaltvorrichtung befinden sich wieder in dem in der Figur 
3a gezeigten Zustand. 

Durch entsprechende Ansteuerung kann ein Trennwandelement 1 sich 
auch in einer Endposition befinden, bevor es an ein anderes Trennwand- 
element 1 oder einen anderen Anschlag anfahrt, d. h. der Umschalter ES2 
kann anders angesteuert umgeschaltet werden. Auch muss das wenig- 
stens eine Abschlussprofil 5 nicht notwendiger Weise oder ausschlieSlich 
gegen Boden und Decke verpressen, naturlich ist auch ein Verpressen in 
horizontaler Richtung mdglich. 

Die Figur 4 zeigt ein Verfahren zur Steuerung eines Trennwandelementes 
1 gemaS einer zweiten bevorzugten AusfOhrungsform der Erfindung. In 
einem dreizehnten Schritt S13 wird das Trennwandelement 1 durch Anle- 
gen einer Versorgungsspannung gestartet. In einem vierzehnten Schritt 
S14 wird uberpruft, ob sich das Abschlussprofil 5, welches in alien Ausfuh- 
rungsformen der Erfindung, vorzugsweise mit einer Dichtlippe, versehen 
ist, in einer offenen Endlage befindet, also vollstandig eingefahren ist. Ist 
dies nicht der Fall, d. h. das Trennwandelement 1 ist verpresst, so wird in 
einem funfzehnten Schritt S15 das Abschlussprofil 5 eingefahren, d. h. die 
Verpressung aufgehoben, also z. B. eine Dichtleiste aufgefahren, wonach 
wiederum der vierzehnte Schritt S14 ausgefuhrt wird, in dem uberpruft 
wird, ob das Abschlussprofil 5 vollstandig eingefahren ist, d. h. keine Ver- 
pressung mehr besteht, also z. B. eine Dichtleiste vollstandig offen ist. Ist 
dies der Fall, so wird in einem sechzehnten Schritt S16 der Verpressmotor 
M2 angehalten und es wird in einem siebzehnten Schritt S17 uberpruft, ob 
das Trennwandelement 1 auffahren oder zufahren soil, d. h. z. B. in die 
Parkposition oder die Endposition verbracht werden soli. Soil das Element 
1 auffahren, d. h. z. B. in die Parkposition verbracht werden, so wird der 
Antriebsmotor M1 des Elementes 1 in einem achtzehnten Schritt S18 
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durch die Umschaltvorrichtung so bestromt, dass das Element 1 in Auf- 
Richtung fahrt, d. h. in Richtung der Parkposition. In einem nachfolgenden 
neunzehnten Schritt S19 wird uberpruft, ob sich das Trennwandelement 1 
in der gewunschten Position befindet, z. B. in der Parkposition, d. h. in der 
Endlage „Auf. 1st dies nicht der Fall, so wird wiederum der Schritt S18 
ausgefuhrt. 1st dies der" Fall, so wird in einem zwanzigsten Schritt S20 der 
Antriebsmotor M1 abgeschaltet. Soil das Trennwandelement jedoch nicht 
aufgefahren werden. sondern z. B. aus der Parkposition in eine Endposi- 
tion verbracht werden, so wird nach dem siebzehnten Schritt S17 ein ein- 
undzwanzigster Schritt S21 ausgefOhrt, in dem das Trennwandelement 1 
durch eine entsprechende Ansteuerung in Zu-Richtung fahrengelassen 
wird. Nach dem einundzwanzigsten Schritt S21 wird in einem zweiund- 
zwanzigsten Schritt S22 uberpruft, ob sich das Trennwandelement 1 in 
einer Endposition befindet, d. h. z. B. in einer Endlage „Zu". 1st dies nicht 
der Fall, so wird wiederum der einundzwanzigste Schritt S21 ausgefuhrt, 
d. h. das Trennwandelement 1 fahrt weiter in Zu-Richtung. 1st dies der 
Fall, so wird der zwanzigste Schritt S20 durchgefuhrt und der Antriebs- 
motor schaltet ab. 



Nachdem der Antriebsmotor M1 im zwanzigsten Schritt S20 abgeschaltet 
wurde, wird durch die erfindungsgemaSe Umschaltvorrichtung in einem 
dreiundzwanzigsten Schritt S23 der Verpressmotor M2 so angesteuert, 
dass das wenigstens eine Abschlussprofil 5 zufahrt, d. h. das Trennwand- 
element 1 verpresst. In einem nachfolgenden vierundzwanzigsten Schritt 
S24 wird uberpruft, ob das wenigstens eine Abschlussprofil 5 vollstandig 
ausgefahren ist. 1st dies nicht der Fall, so wird wiederum der Schritt S23 
durchgefuhrt. Ist dies der Fall, so wird in einem nachfolgenden Schritt S25 
der Verpressmotor M2 abgeschaltet, wonach das Verfahren mit einem 
sechsundzwanzigsten Schritt S26 beendet ist. 
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Im Gegensatz zu der ersten bevorzugten AusfOhrungsform der Erfindung 
wird das Trennwandelement 1 nach der zweiten bevorzugten Ausfuh- 
rungsfbrm der Erfindung im stehenden Zustand, also immer verpresst, 
d. h. auch z. B. in der Parkposition. 

Die vorstehende Beschreibung der Ausfuhrungsbeispiele gemaS der vor- 
liegenden Erfindung dient nur zu illustrativen Zwecken und nicht zum 
Zwecke der Beschrankung der Erfindung. Im Rahmen der Erfindung sind 
verschiedene Anderungen und Modifikationen mbglich, ohne den Umfang 
der Erfindung sowie ihrer Aquivalente zu verlassen. 
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Bezugszeichenliste 



1 Trennwandelement 

2 Spindel 
5 3 Schere 

4 Hubstangen 

5 Abschlussprofil 

M1 erster Motor/Antriebsmotor 

M2 zweiter MotorA/erpressmotor 

10 D1 Diode 

D2 Diode 

ES1 Doppelschalter 

ES2 Umschalter 

6 erster Spannungszufuhrungsanschluss des Trennwandele- 
15 mentes 

7 zweiter Spannungszufuhrungsanschluss des Trennwandele- 
mentes 

8 schaltbarer Anschluss des Umschalters ES2 

9 erster fester Anschluss des Umschalters ES2 
20 10 zweiter fester Anschluss des Umschalters ES2 

11 erste Schaltstrecke des Doppelschalters ES1 

12 zweite Schaltstrecke des Doppelschalters ES2 
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Patentanspruche 

1. Motorisch angetriebenes Element (1) einer Trennwand mit wenig- 
stens einem motorisch angetriebenen Abschlussprofil (5), gekenn- 

5 zeichnet durch eine Umschaltvorrichtung (ES2 t ES2 t D1, D2), die 

die zum Verfahren des Elementes (1) an das Element (1) ange- 
legte Spannung in einer Endposition des Elementes (1) so urn- 
schaltet, dass das wenigstens eine Abschlussprofil (5) nach Errei- 
chen der Endposition ausgefahren wird und vor Verlassen der 

10 Endposition eingefahren wird. 



2. Element (1) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Umschaltvorrichtung (ES1, ES2, D1, D2) einen ersten Sensor 
(ES2) zur Feststellung der Endposition des Elementes (1) auf- 
15 weist. 



3. Element (1) nach einem der Anspruche 1 Oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Umschaltvorrichtung (ES1, ES2, Dl, D2) 
einen zweiten Sensor (ES1) zur Feststellung einer Endlage des 
20 wenigstens einen eingefahrenen Abschlussprofiles (5) aufweist. 



4. Element (1) nach einem der AnsprGche 1 bis 3, gekennzeichnet 
durch 

- einen ersten Motor (M1) zum Antrieb des Elementes (1), und 
25 - einen zweiten Motor (M2) zum Antrieb des wenigstens einen Ab- 

schlussprofiles (5), wobei 

die Umschaltvorrichtung (ES1, ES2, D1, D2) die zum Verfahren 
des Elementes (1) an das Element (1) angelegte Spannung in der 
Endposition des Elementes (1) so zwischen dem ersten Motor 
30 (M1) und dem zweiten Motor (M2) umschaltet, dass der zweite 
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5. 



6. 



7. 



Motor (M2) das wenigstens eine Abschlussprofil (5) nach Errei- 
chen der Endposition des Elementes (1) ausfahrt und vor Verlas- 
sen der Endposition des Elementes (1) einfahrt. 

Element (1) nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Umschaltvorrichtung (ES1, ES2, D1, D2) zwischen einen ersten 
Spannungszufuhrungsanschluss (6) des Elementes (1) und einen 
jeweiligen ersten Anschluss des ersten Motors (M1) und des 
zweiten Motors (M2) geschaltet ist, wobei ein jeweiliger zweiter 
Anschluss des ersten Motors (M1) und des zweiten Motors (M2) 
an einen zweiten Spannungszufuhrungsanschluss (7) des Ele- 
mentes (1) angeschlossen sind. 

Element nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die uber 
den ersten Spannungszufuhrungsanschluss (6) und den zweiten 
Spannungszufuhrungsanschluss (7) an das Element (1) angeleg- 
, ten Spannung zum Verfahren des Elementes (1) in die Endposi- 
tion eine erste Polaritatsrichtung aufweist und zum Verfahren des 
Elementes (1) aus der Endposition eine zweite zu der ersten Pola- 
ritatsrichtung umgekehrte Polaritatsrichtung aufweist. 

Element nach einem der Anspruche 5 oder 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der erste Sensor einen Umschalter (ES2) aufweist. 
dessen schaltbarer Anschluss (8) an den ersten Spannungszufuh- 
rungsanschluss (6) angeschlossen ist, dessen erster fester An- 
schluss (9) an den ersten Anschluss des ersten Motors (M1) an- 
geschlossen ist und dessen zweiter fester Anschluss (10) uber ei- 
ne Diode (D1) an den ersten Anschluss des zweiten Motors (M2) 
angeschlossen ist, wobei der Umschalter (ES2) den schaltbaren 
Anschluss (8) in der Endposition mit dem zweiten festen An- 
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schluss (10) verbindet und in einer Parkposition mit dem ersten 
festen Anschluss (9) verbindet. 

8. Element nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass der 
5 zweite Sensor einen Doppelschalter (ES1) aufweist, dessen erste 

Schaltstrecke (11) parallel zur Diode (D1) geschaltet ist und die 
Diode (D1) uberbruckt, wenn das Anschlussprofil (5) in einer ein- 
gefahrenen Endlage ist, und dessen zweite Schaltstrecke (12) in 
Serienschaltung mit einer Diode (D2) parallel zu dem schaltbaren 
to Anschluss (8) und dem ersten festen Anschluss (9) des Umschai- 

ters (ES2) geschaltet ist und den Umschalter (ES2) QberbrQckt, 
wenn das Anschlussprofil (5) nicht in einer eingefahrenen Endlage 
ist. 



15 9. Verfahren zum Sichern und/oder Abdichten eines motorisch an- 
getriebenen Elementes (1) einer Trennwand mit wenigstens einem 
motorisch angetriebenen Abschlussprofil (5) in einer Endposition, 
gekennzeichnet durch das Umschalten der zum Verfahren des 
Elementes (1) an das Element (1) angelegten Spannung in der 

20 Endposition des Elementes (1), so dass das wenigstens eine Ab- 

t schlussprofil (5) nach Erreichen der Endposition ausgefahren wird 

und vor Verlassen der Endposition eingefahren wird. 

10. Verfahren nach Anspruch 9, gekennzeichnet durch das Feststellen 
25 der Endposition des Elementes (1) und das darauf folgende Um- 

schalten der an dem Element (1) anliegenden Spannung von ei- 
nem ersten Motor (M1) zum Verfahren des Elementes (1) auf ei- 
nen zweiten Motor (M2) zum Ausfahren des Abschlussprofiles (5). 
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11. Verfahren nach Anspruch 9 oder 10, gekennzeichnet durch das 
Feststellen einer eingefahrenen Endlage des wenigstens einen 
Abschlussprofiles (5) und das darauf folgende Umschalten der an 
dem Element anliegenden Spannung von einem zweiten Motor 
(M2) zum Einfahren des Abschlussprofiles (5) auf einen ersten 
Motor (M1) zum Verfahren des Elementes (1). 
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Zusammenfassung 

Die Erfindung betrifft ein motorisch angetriebenes Element einer Trenn- 
wand mit wenigstens einem motorisch angetriebenen Abschlussprofil und 

5 ein Verfahren zum Sichern und/oder Abdichten eines motorisch angetrie- 
benen Elementes einer Trennwand mit wenigstens einem motorisch an- 
getriebenen Abschlussprofil in einer Endposition. Um das motorisch an- 
getriebene Element moglichst einfach ansteuern zu konnen, wird die zum 
Verfahren des Elementes an das Element angelegte Spannung in einer 

io Endposition des Elementes durch eine Umschaltvorrichtung so umge- 
schaltet, dass das wenigstens eine Abschlussprofil nach Erreichen der 
Endposition ausgefahren wird und vor Verlassen der Endposition einge- 
fahren wird. 




I 




Fig. 2 




Fig. 3a 




Fig. 3b 




Fig. 3d 



